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x. , ㄨ2 ,⼀ xn 为 n个 node

每个 node是⼀个 2Dor》 位姿
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 知识补充 : ⾼斯分布 拓展到多维
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sl.AM 中的优化⽬标 已知观测 三 后计算 ㄨ 的条件概率分布
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问题转化为 求解⾮线性最⼩⼆乘 〈 Ganss _Newtonwenberg_ Marquardt
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构建误差函数
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